[ ENERCY INPUT ——————— MEASURABLE AC ENERGY — CONT 5 CIRCUITENERGY — RPM & TORQUE MEASUREMENT
Q== o=
(") =] =]
allo o
i ENERJI . O
| . o | anacizoro | Ofl[T- 2le
= -= i)
" AP 6 Q.
~ i [
©) @ | 5 S o oo
é L] oo & " . O el A -
e | & 0 0 mO| =0

1- Enerji Girisi :Kagak akim koruma role,trifaze ana sigorta,kumanda devre sigorta ko-
rumali. Acil stop butonlu,kumanda ikiz start-stop butonlu,enerji var ve ¢alisti sinyal lam-
bali. Sistemin ¢alismasi icin Ug¢ faz enerji fisi uygun prize takilip, sigorta ve kumanda e-
lemanlari ON(galigir) konuma getirilerek tnitenin tamamina enerji verilir.

2- Olctimli AC Enerji :Trifaze sigorta korumali,sinyal lambali,akim trafosuyla enerji a-
nalizatérlt (U,l,cosfi,W,VA, VAR, THD v.s.)6lcimll,banana soket,trifaze ve monofaze
priz ¢ikigh. Diger bolimlere iligkisi olmadan sisteme ener;ji verildiginde sigortasi ON
konuma getirilerek kullanilir.

3- Kumanda Devre Enerjisi :Monofaze sigorta korumali,sinyal lambali,banana soketli
cikis. 0-250v AC ayarli banana soketli ¢ikig,ayarli AC girigli 0-24-48v AC banana soket-
li cikis. Ayrica 0-24-48v DC segilebilir ayarli banana soketli ¢cikis. Diger bolumlerle ilig-
kisi olmadan sisteme enerji verildiginde sigortasi ON konumuna getirilerek sabit ve a-
yarli herhangi bir enerji kismi ayni anda kullanilir.

4- DC Enerji :Sigorta korumali,sinyal lambali, 0-250v DC ayarli banana soket ¢ikisli,si-

gorta korumali,sinyal lambali 250v DC sabit banana soket ¢ikigl. Diger bolumlerle ilig-

kisi olmadan sisteme enerji verildiginde sigortalari ON konuma getirildiginde birbirinden
bagimsiz veya ayni anda kullanilabilir.

5- RPM ve Tork Ol¢iimii :ON/OFF 1sikli anahtarli, PC-manuel segme anahtarli manye-
tik fren kontrol,tork ve devir 6lgimu cikiglar sinyal girigleri banana soketli ve konnektérli.
Diger bolumlere iligkisi olmadan sisteme enerji verildiginde egitim setindeki tim maki-
nelerdeki devir sensoéru yapisiyla direk devir dlgtimu yapilir. Ayrica manyetik toz fren
(dinamik yuk) kontroll ve Uzerindeki loadcell yardimiyla tork élgimu yapilir.PC segi-
minde D-LAB kullanilarak uygun motor surtcu (Y-0036/026A) kullanimi ile kumanda
kontrol PC Uzerinden yapilir dlgumler izlenir, kaydedilir, geredinde grafikleri gizilir.

Olctim Modiilleri

Y¥-0036-00 Enerji Analizord Modla
Y-0036-00 AC Olcim Moduli

Y-0036-00 DC Olcam Modali

Y-0036-010 Dijital Voltmetre Komitatér Modula
Y-0036-011 Cosgmetre - Frekansmetre Modula

Y-0036-012 Senkronoskop (LED Gostergeli) Moduali
Y-0036-013 Cift Kadranl Analog Frekansmetre Modala



Y-0036-0146 Asenkron Motor - 3 Faz 4KW

- 4 pulse sensarli
- Panel Gzeri devre semall
- Taum giris - ckislar cift yalitkanh, 4mm banana soketli
« Gerilim : A 380V AC, 50Hz, 8.6A
A 440V AC, 60Hz, B.AA
« GO¢ : 4kW, 3~
+ Cosgp ;- 0.85
= Devir - 1425 rpm / 1715 rpm

Y-0036-019 Asenkron Motor - 3 Faz, Manyetik Frenli

« Panel Gzeri devre semali
= Tum giris - cikislar cift yalitkanl, 4mm banana soketli
« Gerilim : A 220V / A 380V AC, 50Hz, 4 6A / 2.7A
A 220V K440V AC, 60Hz, 274
« GOg : 1.1kW, 3~/ 1.27kW, 3~
= Cosp: 08
= Devir - 1380 rpm / 1645 rpm
» Manyetik Fren: YBF - 03, 24V - 200V DC, 33W - 40W, 10 - 20NM

Y-0036-021 Senkron Makine - 3 Faz

« 4 pulse sensarli

« Panel Gzeri devre semali

« Tam qiris - cikislar cift yahtkanh, 4mm banana soketli
« Gerilim ;- A 380 AC, 3~, B0 / 60Hz

- Akim o 2 3A

- Gog - TkW

- Devir - 1500 rpm

- Uyartim Voltaji: 72V DC

- Uyartim Akimi: 214 DC



Deney no 30: UG FAZ ASENKRON MOTORDA FAZ DIRENGLERINi OLCMEK

Deneyin amaci: Ug faz asenkron motor sargilarini ohm metre ile (avometre) ile kontrol

edip faz direng degerlerini bulmak.

Arag Geregler :-Eneriji Uniteli deney masasi Y-036/001
-Rayl motor sehpasi Y-036/002
-Uc faz asenkron motor Y-036/015

-Avometre - Ohm metre
-Jagl kablo ,IEC figli kablo

Deney baglanti gemasi : Y-036/001
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a)Deney baglanti semasi b)Devre semasi

Sekil 30.1:Ug faz asenkron motorun direk galismasi deney baglanti semasi.

151



Deneyin yapihisi :

Ug fazl asenkron motorun klemensini asagidaki gibi A baglayiniz.

e_____ o @

b) motor klemens A baglanti c) Faz direnglerinin A baglanti
1-2=U-V=>R1=r1+r2 = r1=17-(R1+R3-R2)

2-3=>V-W=R2=r2+r3 = r2=17-(R1+R2-R3)

3-1=>W-U=>R3=r3+r1 = r3=17-(R2+R3-R1)

Bu durumda faz direngleri esit olduguna gore

—1. 1. -1, —ro=r3=1 . R1=1.Ro=1.
rM= ) R1, r2= > R2, ra= > R3 = ri=r2=ra3= > R1= ) Ra2= > R3

-(__)hm metre veya avometre ile R1,R2,R3 direng¢ degerini olglp kaydediniz.

-Olgtigunuz degerlerden,denklemi kullanarak faz (sargi) direng degerlerini bulup kayde-
diniz.

-Sargi uclari ile motor gévdesini onm metre (avometre) ile kontrol ediniz.

-Denklemle buldugunuz faz (sargi) direng de@erleri ile 6lgim degerlerini karsilastiriniz.
-Ug fazli asenkron motorun klemensini asagidaki gibi A baglayiniz.

a) bobin acik A baglant

1T

b) motor klemens A baglanti c) Faz direnglerinin A baglantisi
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_r1(r2+r3)
1-2= Uy-XW = R1_r1 o3

_ra2(r1+ra)
2-3=>WX-2V =R2=

_ra(r1+r2)
3'1 = VZ'YU = R3 =r3+ri+r2

Bu durumda faz direngler esit olduguna goére

= = —L L _L
R1=R2=R3 :>r1_3 R1,r2=3 R2,r3_3 R3

—ro—r3=2 .R1=2 .Ro=2_
r1_r2_r3_3 R1_3 R2_3 R3

-Ohm metre veya avometre ile R1,R2,R3 direng degerini dlglip kaydediniz.

-Olgdguniuz degerden denklemi kullanarak faz (sargi) direng degerlerini bulup kaydedi-
niz.

-Denklemle buldugunuz direng degeri ile 6lgim sonucu buldugunuz direng degerlerini
kargilastiriniz.

-Sekil-30.1 deki deney devresini kurunuz.

-Asenkron motora A bagli nominal gerilimini uygulayiniz.

-Enerji Unitesindeki enerji analizatériindeki motorla ilgili parametreleri U,I,Cosgp, W,VA,
VAR go6zlemleyip kaydediniz.

-Enerjiyi kesip deneyi sonlandiriniz.

Deneyde alinan degerler :

Enerji analizatoru
Ri1|R2|Rs| rm|r2]|r3 ¥ | [Coso] W | VA [VAR ACIKLAMA

Degerlendirme :

Soru 1: Asenkron motor sargilarinda nasil arizalar olur? aciklayiniz .

Soru 2: Faz sargilari direngleri arasinda farkhlik olur mu,varsa ne anlama gelir? aciklayi-
niz.

Soru 3: Buldugunuz r1,r2,r3 faz sargi direnglerine uyguladiginiz U gerilimine gére ohm
kanunuyla buldugunuz | degeri ile motor ¢alisma akimi | ayni mi degilse sebebi nedir?
aclklayiniz.

Soru 4: Buldugunuz direnglerden bakir kayiplarini bulunuz.

Soru 5: Ave A baglantida olusan direng dederini analiz ediniz.

Soru 6: Deney sonu gozlemleriniz agiklayiniz.
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Deney no 31: UG FAZLI ASENKRON MOTORDA KAYMANIN BULUNMASI

Deneyin amaci: Asenkron motorlarda kaymanin bulunmasi; yukle iligkisi ve motor devri-

nin olgtlimes

Arag Geregl

Deney baglanti semasi :

ini kavramak.

er: -Enerji Uniteli deney masasi Y-036/001
-Rayli motor sehpasi Y-036/003
-Uc¢ faz asenkron motor Y-036/015
-Fucolt freni (dinamik yuk) Y-036/024

-El tipi takometre
-Jagli kablo ,IEC figli kablo

Y-036/001

ENERGY INPUT
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Sekil 31.1:Ug fazli asenkron motorlarda kaymanin bulunmasi deney baglanti semasi.
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Sekil 31.2:Ug fazli asenkron motorda kaymanin bulunmasi devre baglanti semasi.

Bilgi :Asenkron motorlarda kayma; déner alan (ns veya no) devir sayisi ile rotor (nr veya
n) devir sayisi arasindaki farka kayma (S) denir.

S=ns-nr devir cinsinden,
S=%-100 yiizde cinsinden denklemlerle bulunur.
S

Asenkron motorda bos galismada kayma kuguk degerlidir.YUk orani arttikga kayma
degeri de artar.Kaymanin sifir olmasi mumkun degildir.Dondirme momentinin olusmasi
igin rotorda emk’nin olusmasi ve rotordan akim ge¢gmesi gerekir.Kaymanin gok kuguk ol-
masi S=1 gibi rotorun durmasi anlamina gelir.Bu kosulda motor (stator sargilari) sebeke-
den buyuk akim geker.Kaymanin bulunmasi asagidaki usullerle yapilir.

Turmetre ile kaymanin bulunmasi :Turmetre ile motor milinden rotor devir sayisi olgu-
[Ur.Motorun kutup sayisi—frekansi kullanarak doner alan devir sayisi bulunup kayma tes-
pit edilir.

Strosboskobik (aliminyum) disk-neon lamba yardimi ile kaymanin bulunmasi :
Motor miline baglanan aliminyum disk Uzerine kutup sayisi kadar siyah—beyaz seritler
esit olarak yapilir.Motor donerken ayni sebekeden beslenen neon lamba diske yaklastiri-
lir.Bu anda siyah seritler motor dénus yonu tersine dondugu gorulir.Belirli zaman (saniye)
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igindeki siyah bolumler sayilir (Z).Buna gore;
Y4

%S =W'100 denklemi ile bulunur.

f :Sebeke frekansi

t :Sinyal boélumlerin sayildigi zaman (saniye)

Z :Zaman i¢cinde sayilan siyah serit sayisi
Rotoru sargili asenkron motorlarda mili voltmetre ile kaymanin bulunmasi :Rotoru
sargili asenkron motora, rotor sargisina direng baglanarak yol verilir.Sifiri ortada mili
voltmetre rotor sargisi iki ucuna baglanarak belirli bir zaman (saniye) igindeki salinim
sayisi tespit edilir.ibrenin, sola—sifira—saga salinimi bir salinim kabul edilir.Salinim sayisi
tespiti birim zamanda yapildiktan sonra

%S =%-100 denkleminden kayma bulunur

Z :Salinim sayisi (saniye)

t :Salinimin sayildigi zaman (saniye)

f :Frekans, motorun galistigi sebeke frekansi
Deneyin yapilisi :

-Sekil 31.1,31.2 deki deney devresini kurunuz.

-Yansitici banti akuple kapline uygula (yapistir).

-Ug faz asenkron motoru (A bagli) nominal gerilimini uygulayiniz.

-Takometre ile motor akuple kaplinden (nr) rotor hizini 6lgim kaydediniz.

-Manyetik toz frenine D.C gerilim(0)sifirdan baglayarak kademe kademe uygulayiniz.Ayni
anda fan motorunada (L-N) 220v A.C uygulayiniz.

-D.C gerilim uygulamasi max 24v veya asenkron motorun nominal akiminin %1,5 katina
-kadar akim ¢gekecek kadar uygulayiniz.

-Her kademede D.C gerilim uygulamada motor akuple kaplinden (nr) rotor hizini élgtp
kaydediniz.

-Enerijiyi kesip deneyi sonlandiriniz.

Deneyde alinan degerler :

Enerji analizatoru
U I |[Cosg W | VA |[VAR

Uf | If [ ns|nr| s ACIKLAMA

Degerlendirme :

Soru 1: Kayma nedir? tanimlayarak,bulunmasi nasil yapilir? agiklayiniz

Soru 2: Hesaplamada bulunan kayma (S) ile deneyde bulunan kayma arasinda fark

var midir? sebebini aciklayiniz.

Soru 3: Kaymanin 0,1,-1 olmasi ne anlama gelir nasil saglanir? aciklayiniz.

Soru 4: YUk arttikca kayma artar mi bunun sebebi nedir? agiklayiniz.

Soru 5: Kayma olmadan dénme momentinin olusmasi igin ne yapilmasi gerekir? agiklayi-
niz.

Soru 6: Deney sonu gozlemleriniz agiklayiniz.

156



Deney no 32: ASENKRON MOTORUN BOS GALISMASI

Deneyin amaci :Asenkron motorun sabit kayiplari (Pfe) demir,(Ps) surtinme kayiplari
bulmak ve A, A baglantilarinda bos ¢alismada kalkis akimini inceleyip analiz etmektir.

Arag Geregler :-Enerji Uniteli deney masasi
-Rayli motor sehpasi
-Ug faz asenkron motor
-Jagl kablo ,IEC figli kablo
-Takometre

Deney baglanti semasi :

Y-036/001
Y-036/003
Y-036/015

Y-036/001

ENERGY INPUT MEASURABLE AC ENERGY
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Sekil 32.1:Ug faz asenkron motorun bos calismasi deney baglanti semasi.
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Bilgi : Asenkron motorla bos (yuksiz) calismada sebekeden c¢ok kiicik akim—gug¢ ¢eker-
ler.Cekilen bu kii¢lk glic asenkron motorun sabit kayiplarini karsilar.

Bu kayiplar ;
Demir kayiplari Pre
Surtunme—-riuzgar kayiplari Ps

Motorlarin bog ¢alismalarinda nominal gerilim uygulanir.Asenkron motorlarda bos ¢a-
lismada kayma c¢ok kuguktur. Asenkron motorlar bos ¢alismada motor yapisina gore se-
bekeden nominal akimin % 15-% 50 ‘si kadar akim ¢eker.Bu akimin bilesenleri ; Im
(stator manyetik alani) manyetik alan akimi ve kayiplari karsilamak icin Iw akimidir.
Motorun bostaki gu¢ katsayisi 0,1-0,3 gibi degerlerdir.

Bos calismadaki guig :
Pb =13".Uh.lb.Cospb

Bostaki kayiplar ise ;

Pcub + Pre +Psii
Po = Pcub +Pre + Psirdir.

v i
Ez /L’ |

Sekil 2 :Asenkron motorun bos ¢alisma akim bileseni

Asenkron motorun doéner alani bosta—yukte degismez.Devir sayisi ise bosta—yukte
¢cok az bir degisim gosterir.Bos ¢calismada bakir kayiplari vardir.Bu kaybin ¢ok az olmasi
gerekir.Cekilen akimda oldugu gibi.

Deneyin yapihisi :

Not:Deneyde 4kw asenkron motor (y-036/016) vb. kullanilmasi,6l¢im degerlerinin blylk
olmasi nedeni ile dlgum Unitesinde daha rahat gorulmesi igindir.

-Sekil 32.1 deki deney devresini kurunuz.

-Motor klemensi A bagli olarak nominal gerilimini uygulayiniz.

-Motor kalkig parametrelerini gozlemleyip kaydediniz (1)

-Motor normal ¢alismasinda enerji analizatorinden U,l,Coso,W,VA,VAR degerlerini goz-
lemleyip kaydediniz.

-Takometre ile motor milinden (nr) rotor devrini dlgtp kaydediniz.

-Enerijiyi kesip deneyi sonlandiriniz.

-Motor klemensini A baglayip nominal gerilimi uygulayarak yukardaki deney iglem sira-
sini uygulayiniz.

-Enerjiyi kesip deneyi sonlandiriniz.
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Deneyde alinan degerler:

(A bagh) Enerji analizatori (A bagh) Enerji analizatora
U | |Cosqg W | VA |VAR[Kkalkis|[ U | [Cosgd W | VA [VAR[kalkis

ACIKLAMA

Degerlendirme :

Soru 1: Asenkron motor bos ¢alisma deneyi hangi amacla yapilmistir? agiklayiniz.

Soru 2: Bos ¢alismada Cose neden kuguktur? acgiklayiniz.

Soru 3: Bos ¢alismadaki (Pcu) bakir,(Pfe) demir,(Psl) strtinme kayiplarini bulunuz.
(Pcu) bakir kaybi ne olur? aciklayiniz.

Soru 4: Denklem sonucu bulunan Cosg ile 6lgilen Cose ayni mi? degilse sebebini agikla-
yiniz.

Soru 5: Kalkis akimlari A ve A farkli midir sebebi nedir? agiklayiniz.

Soru 6:Deney sonu gozlemleriniz agiklayiniz.

159



Deney no 33: UG FAZLI ASENKRON MOTORUN KISA DEVRE (KIiLiTLi ROTOR)
DENEYi

Deneyin amaci: Asenkron motorlarin (Pcu) bakir kayiplarini ve esdeger direnci (Re)'nin
bulunmasi.

Aracg Geregler :-Enerji Uniteli deney masasi Y-036/001
-Ug faz varyak Y-036/002
-Rayli motor sehpasi Y-036/003
-Enerji analizatoru Y-036/004
-3 faz asenkron motor Y-036/015
-Manyetik toz fren Y-036/024-A
-Jagli kablo ,IEC figli kablo
Deney baglanti semasi : Y-036/001

‘CONTROLS CIRCUIT ENERGY ———  RPM & TORQUE MEASUREMENT —

ENERGY INPUT MEASURABLE AC ENERGY
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Sekil 33.1:Ug fazli asenkron motorun kisa devre deney baglanti semasi.
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Sekil 33.2 Ug faz asenkron motorun kisa devre deneyi devre semasi.

Bilgi :Gerilim kaynagindan motor sifirdan baglayarak gerilimi kademe, kademe artirilarak
uygulanir.Motorun g¢ektigi akim dnce nominal degerde daha sonra kisa bir sure igin
nominal degerin %150 sine kadar ¢ikarilir.Deney suresince rotorun donmemesi saglanir.
Motora uygulanan gerilim nominal degerin %40 kadardir.Bu sirada motorun ¢ektigi gug
bakir kayiplarini verir.Rotor ddonmediginden surtinme-rizgar kayiplari sifirdir.Demir
kayiplari kiigik degerdedir.Bu deney sonucunda Re bulunduguna gore herhangi bir yuk
akimindaki bakir kaybi bulunur.

Pk=Pwu=3.LRe....... dir.

_ Pcu

R
Y

Bu deneyde alinan olgum degerlerle; uygulanan gerilime gore akim-gutcun degisimi;
akimla gug katsayisi-empedans-gug degisimleri gorulebilir.
Asenkron motorun kisa devre akim bileseni
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Sekil.2. Asenkron motor kisa devre deneyi akim bileseni
Ik- Kisa devre akimi ( statorun gektigi akim)
Im- manyetik alan akimi
Iw- Kayiplari karsilamak igin (Pcut+Pre)akim rotoru kilitlenmis asenkron motor sekonderi
kisa devre edilmis trafo gibidir.

Deneyin yapllisi:

Not:Deneyde Ug fazli 4kw motor (Y-036/016) yerine,ug fazli 1kw motoru (Y-036/015) kul-
lanabilirsiniz.Manyetik toz freni PWM 0-24v kaynakla maksimum degderde enerjilendirerek
yapiniz.

-Sekil 33.1,33.2 deki deney devresini kurunuz.

-Motor milinin donmesini dnlemek icin manyetik toz freni RPM ve tork kisminin PWM
0-24v kismi maksimum degerde tutup starta basiniz.

-Ayarli A.C besleme (varyak Y-036/002) unitesinden sifirdan baglayarak gerilimi kademe
kademe artirarak motora uygulayiniz.

-Motor nominal akim degerine ulasincaya kadar gerilimi artiriniz.Her konumda devredeki
enerji aznalizat('jrijndeki parametreleri (U,I,Cose,W,VA,VAR) gozlemleyip kaydediniz.
-Pk=3.1.Re denklemindeki (Pk) kisa devre glcu,(Pcu) bakir kaybi,(Re) esdeger direnci
olcumdeki degerlerden ve denklemden bulunuz.

-Motor nominal akim deg@erinin 1.5 katina yaklagincaya kadar motora uygulanan gerilimi
kademe kademe artirin nominal degerin Uzerindeki akim degerini kisa sureli uygulayiniz.
Bu konumda enerji analizatorinin parametrelerini gozlemleyip kaydediniz.

-Enerjiyi kesip deneyi sonlandiriniz.

*isteme bagh 6zellikle kisa streli motor nominal gerilimi uygulayarak deneyi tekrar edebi-

lirsiniz. Gozlemleri kaydedip analiz yapiniz.
Deneyde alinan degerler :

Enerji analizatoru
U 1 [Cosg]W | VA [VAR| " | Re AGIKLAMA
.-"C;'2
(4]
(7]
o
1l
c

Degerlendirme :

Soru 1: Asenkron motorda kisa devre deneyi hangi amagla yapilir? aciklayiniz.

Soru 2: Deneyde Cos¢ degeri nedir? agiklayiniz.

Soru 3: Deneyde motor nominal gerilimi neden uygulanmaz? aciklayiniz.

Soru 4: Denklemde (Pk=3.U.l.Cos®k) bulunan Cos®k ile deneyde olg¢ilen Cospk ayni mi-
dir farkli ise sebebi nedir? acgiklayiniz.

Soru 5: Kisa devre deneyinde (Pfe) demir kaybi var midir varsa neden goz ardi edilir?
aciklaymniz.

Soru 6: Deney sonu gozlemleriniz agiklayiniz.
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Deney no 34: UG FAZLI ASENKRON MOTORUN YUKLU GALISMASI

Deneyin amaci :Asenkron motorun yukte galistirip gli¢g-moment,devir,akim,Cose,gerilim
iligkilerini inceleyip analiz etmektir.

Arag Geregler :-Eneriji Uniteli deney masasi
-Rayl motor sehpasi

-Ug faz asenkron motor
-Manyetik toz fren
-takometre
-Jagli kablo ,IEC figli kablo

Deney baglanti semasi :

Y-036/001
Y-036/003
Y-036/015
Y-036/024-A

Y-036/001

ENERGY INPUT

MEASURABLE AC ENERGY

‘CONTROLS CIRCUIT ENERGY

————  RPM & TORQUE MEASUREMENT —

Sekil 34.1:Ug fazli asenkron motorun yiikli ¢galismasi deney baglanti semasi.
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Sekil 34.2:Ug fazli asenkron motorun yikli calismasi devre baglanti semasi.

Bilgi :

Asenkron motorun yuklu ¢calismasinda; gug (P) ile, moment (M), devir (n), verim (n),
kayma (S), gug katsayisi (Cose) ve akim-moment, kayma moment gibi iligkileri gozlem-
lenebilir.

Asenkron motorlarda devir sayisi yuklendikge azalir, bos ve tam yukteki devir sayisi
dogrusal olarak duser bu fark buylk degerlerde degildir.

Asenkron motorun gug katsayisi bosta kuguk olup, yuklendikge buyur.Motorun kaymasi
da motor yuklendikce belirli bir degere kadar artar.

Asenkron motorlarda verim yuklendikge artar, 1/3 ylkten sonra tam yuke kadar verim
artis1 daha yuksektir.

Asenkron motorun momenti de motordan alinan gugle dogru orantili olarak artar, bu artis
devrilme momentine kadar devam eder.Asenkron motorlarda bazi buyukliklerin
denklemsel ifadesi;

S= ”;-nf 100 Motor etiketinde alinan gugtir
_Alinan gug¢ _ Px.975 P=\3.u.Cosy verilen glc
N=v r M= kgm.
Verilen gug nr

Asenkron motorlarda (nr) devir, turmetre ile élgular, gug¢ katsayisi Cosometreyle dogru-
dan &lgulir.Motor kayiplari Pk=Pcu+Pfe+Ps, moment fren sistemi gibi usullerle olgullr.
*Y-0036/001 eneriji Unitesinde devir,tork tnitesinde direk diger tim AC parametreler
enerji analizatorinden direk olgalur.
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s,n,n,gos(p.M Coso. A

I

M——

» P(alinan gug)
Pa (Anma gucu)
Sekil 34.3 Asenkron motorun karakteristlikleri
Deneyin yapiligi :

Not:+*Deneyde asenkron motoru yuklemek igin manyetik toz fren (Y-036/024-A) kullanil-
mugtir.Istenilirse D.C s6nt kompunt dinamo ve yiik gurubu kullanilabilir.
*3 fazli asenkron motor sekilde A bagl uygulama yapilmistir sebekeye direk baglan-
digi icin motor etiketini dikkate aliniz.

-Sekil 34.1,34.2 deki deney devresini kurunuz.

-Ug faz asenkron motora nominal gerilimini uygulayip calistiriniz.Bu konumda enerji ana-
lizatoru parametrelerini (U,l,Cose,W,VA,VAR) gozlemleyip kaydediniz.

-Manyetik toz freni fan motorunu (220v A.C) c¢alistiriniz.

-Manyetik toz frenine D.C kaynaktan sifirdan baslayarak kademe kademe gerilim uygula-
yiniz veya RPM ve tork 6lcim kismindan 0-24v PWM kismindan starta basip kademe
kademe uygulayiniz.Bu konumu asenkron motor nominal glicune kadar devam ettiriniz.

Her konumda enerji analizatort parametreleri ve n,Nm degerlerini gozlemleyip kaydediniz.
-Manyetik toz frene uygulanan D.C gerilimi artirarak ¢ faz asenkron motorun nominal gu-
cunun 1.5 kati kadar yuklenmesini saglayiniz.Bu konumda enerji analizatoru parametreleri
ve n,Nm degerlerini gozlemleyip kaydediniz.

-Asenkron motor etiket degerlerini dikkate alarak ve uygun kosullari olusturup motorunu-
zu A konumda calistirarak yukardaki deney islemini sirasiyla uygulayiniz.Motorun yuklu
calismasi A ve A baglanti konumunu karsilastiriniz.Motor A/A direk galismaya uygun de-
gilse AC motor surucu (Y-0036/026 veya Y-0036/026-A) kullanarak motoru Abaglayin.
-Enerjiyi kesip deneyi sonlandiriniz.

Deneyde alinan degerler :

Enerji analizatoru n Tork
U | T [Coso] W | VA [VAR|d/dak «Sy | iy | 1 ork AGIKLAMA

Degerlendirme :

Soru 1: Asenkron motor devir (n),yuk (Pa) arasindaki iligski nedir? aciklayiniz.
Soru 2: Asenkron motorda kayma (S),yuk (Pa) arasindaki iliski nedir? acgiklayiniz.
Soru 3: Asenkron motorda moment degerini analiz ediniz.

Soru 4: Devrilme momenti nedir hangi kosulda olusur? agiklayiniz.

Soru 5: Asenkron motorun yuklu ¢aligmasindaki (n) verim degisimini analiz ediniz.
Soru 6: Deney sonu gozlemlerinizi agiklayiniz.
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